AZIMUT ONE SECTEUR ET ALIMENTATIONS AC/DC

Entrée 220/230 V~, protection, PS1 24 VV 200/350 W, PS2 5 V et distribution continue

S1
._I,:|_ J2 DISTRIBUTION DC
TEMPORISE - SELON PSU
N_SECTEUR
N N
oV
PE_CHASSIS
PE PE +5V_LOGIQUE
Puissance moteur : 200 W ou 350 W
L/N/PE
- @V_COMMUN_DC
PE_CHASSIS e PE_CHASSIS
Vers feuille 2 et logique
+5V
N_SECTEUR  =——
oV
PE_CHASSIS i PE
Puissance selon le module monté

DANGER 220/230 V~ : couper et consigner le secteur avant intervention. PE reste distinct de 0V_COMMUN_DC. Les noms L_APRES_F1, N_SECTEUR et PE_CHASSIS relient PS1 et PS2. Leurs deux 0 V sont communs pour les commandes.
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AZIMUT ONE

WT32 ET COMMANDES DES DEUX MOTEURS

Liaisons exactes GPI014/15 vers R1, GPI032/33 vers R2, deux BTS7960 et deux connecteurs rotor

+5V_LOGIQUE @V_COMMUN_DC

?

+5V_LOGIQUE

@V_COMMUN_DC

U4 BTS7960/1BT-2 - R1

— VCC 5V

GND

RPWM

+3V3_WT
3v3_ouT p—
+3V3_WT
GPIO14 / R1_RPWM +3V3_WT
GPIO15 / R1_LPWM
GPIO32 / R2_RPWM
GPIO33 / R2_LPWM 18y=—€QMMUN_DC
+5V_JLOGIQUE
LAN8720 - firmware WT 1.49
GND
lpv_coMMuN_bc
-3V3_WT
-3V3_WT

LPWM

U5 BTS7960/IBT-2 - R2

— VCC 5V

GND

RPWM

LPWM

M+ MOTOR_A
M- MOTOR_B
ADS_A® R1 —— FB_WIPER
@V_RECOPIE — FB_GND
M+ MOTOR_A
M- MOTOR_B
ADS_A1_R2 —— FB_WIPER
@V_RECOPIE ~——— FB_GND

Les noms de nets identiques sont reliés électriquement. Aucun croisement sans point n’est une jonction. R1 : GPI014/15. R2 : GPIO32/33.

AZIMUT ONE - PUPITRE ROTOR SIMPLE / DOUBLE

Schéma électronique module par module - Révision E - 20/08/2026

FIRMWARE DE REFERENCE
Ecran 3.11 / WT 1.49

FEUILLE

2/5




AZIMUT ONE

ECRAN, UART, I12C ET RECOPIE

Liaisons séparées : UART écran-WT32, bus 12C vers ADS1115 et deux voies de recopie

+3V3_ECRAN

U2 WAVESHARE ESP32-S3 7B

12C_SDA_GPIOS

+3V3_ECRAN

U6 ADS1115 - 0x48

GPIO8 SDA SDA
ADS_A®_R1
12C_SCL_GPIO9 A0 / R1 RFB1 J3 RECOPIE R1
GPIO9 SCL SCL ADAAAA,
V'V V V V N\
POTTTOR | () FB_REF
L (@ FB_WIPER
ADS_A1_R2
Al / R2 () FB_GND
GPI043 TX
GPI044 RX AO/A1 limités 4 0...3,3 V
GND ADDR
RFB2 J4 RECOPIE R2
UART 115200 - 8N1 AAAAAAY |
o POTTTOR (G) FB_REF
- L (@ FB_WIPER
() FB_GND
U3 WT32-ETHO01 V1.4
GPIO5 RX
GPIO17 TX
FB_REF provient du rotor. Avant raccordement, mesurer FB_WIPER : 0 a 3,3 V maximum vers AO/A1. GPIO8/9 restent partagés avec le tactile.
el —
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AZIMUT ONE MCP23017, BOUTON MANUEL ET VOYANTS

Entrées/sorties alignées, secours ULN 1/2/3 et 6/7/8, trois voyants collecteur ouvert

+3V3_ECRAN

U7 MCP23017 - 0x20

COM

NC - LED UNIQUEMENT

— TR U8 ULN2803A
12C_SCL_GFI09
— SCL
SINK_MOUVEMENT +H_LED
R1
GPA® 18 1c X
DS1 SELON VLED

GPA1 2B 2C —

GPA2 3B 3C —

SW2 MANUEL ON-OFF-ON
® CCW
GPA5 CCW I
q
GPA7 CW —I
® W
GPBO 6B 6C
GPB1 7B 7C —
SINK_LAN +V_LED
R3
GPB2 8B 8C X
Do3  SELONVLED
E
A Al A2 VSS
€I
=y Secours voyants : 1C avec 6C, 2C avec 7C, 3C avec 8C. Les noms SINK identiques représentent la méme liaison physique.
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REPERAGE, NETLIST ET CONTROLES

AZIMUT ONE

Tables de cablage destinées au montage et au SAV

A. CONNECTEURS ET BROCHES

J1 entrée 220 V~ S1, F1 puis PS1/PS2 L DANGER : conducteur secteur

J1 entrée 220 V~ 2 N PS1/PS2N Neutre secteur

J1 entrée 220 V~ 3 PE Chassis + PS1/PS2 PE Terre de protection permanente

J2 distribution DC 1a4 +24V [ +5V / OV / PE Distribution interne PE reste séparé du 0 V

J3 rotor 1 1 MOTOR_A BTS1 M+ Permuter seulement si nécessaire

J3 rotor 1 2 MOTOR_B BTS1 M- Sens également inversable par logiciel
J3 rotor 1 3 FB_REF Potentiometre R1 extrémité Tension existante a mesurer

J3 rotor 1 4 FB_WIPER ADS1115 A0 0 a 3,3V maximum

J3 rotor 1 5 FB_GND GND recopie Ne pas véhiculer le courant moteur

J4 rotor 2 1a5 Identique J3 BTS2 + ADS1115 A1 Version double uniquement

B. NETLIST DE CONTROLE

+24V_MOTEUR PS1+24V
+5V_LOGIQUE PS2 +5V
0V_COMMUN_DC PS1/PS20V

+3V3_ECRAN U2 régulateur
+3V3_WT U3 sortie 3V3
UART_TX_SCREEN U2 GP1043
UART_TX_WT U3 GPIO17

PWM_R1_CWwW/CCW U3 GP1014/15

PWM_R2_Cw/CCW U3 GP1032/33

12C_SDA/SCL U2 GPI08/9

C. MISE EN SERVICE

Secteur coupé

Contréler PE/chassis et I'absence de court-circuit
L/N, 24V/0V et 5V/0V.

BTS1/2 B+
U25V,U35V,BTS1/2VCC
U2/U3 GND, BTS B-/GND, recopie
ADS VDD, MCP VDD/RESET, I12C
BTS1/2R_ENetL_EN

U3 GPIO5 RX

U2 GPIO44 RX

BTS1 RPWM/LPWM

BTS2 RPWM/LPWM

ADS1115 + MCP23017 + tactile

Logique seule

Alimenter PS2 : vérifier 5V, les deux 3,3 V séparés,
12C et UART.

Sans moteurs

Appui CW/CCW : vérifier les PWM 14/15 puis 32/33

et les sorties M+/M-.

24 V DC - alimentation 200/350 W
5,0 V stable

Commun aux deux alimentations DC
Ne jamais relier a +3V3_WT

3,3 V permanent

115200 bauds

115200 bauds

PWM 16 kHz, environ 3,3 V

PWM 16 kHz, environ 3,3 V

Adresses 0x48 et 0x20

Recopie

Vérifier AO/A1 au multimetre puis enregistrer cing
RAW réellement différents.

Un rotor

Commencer a tension minimale, vérifier le sens et le
STOP avant course compléte.

DANGER 220/230 V~ : intervention hors tension par une personne qualifiée. Les valeurs « SELON » reprennent les fusibles, résistances LED et la tension FB_REF du montage réel.
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